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#i ncl ude <i 2c. h>
#i ncl ude <mat h. h>

/* 12C Reset - User Manual Page 26 */
void reset(){
uint8 buffer[1];
12C 1 |1 2CVast er ReadBuf (0b1111111,
buffer, 0,
| 2C_1_|2C_MODE_COWPLETE_XFER)
while (Ou == (12C_1_|2CWVasterStatus() & 12C_1_|12C MSTAT_RD_CMPLT))
{
I* Wit */
}
12C 1 1 2CMast er ReadBuf (0b1111111,
buffer, 0,
| 2C_1_1|2C_MODE_COWPLETE_XFER)
while (Ou == (12C_1_l2CWVasterStatus() & 12C_1_|12C MSTAT_RD _CMPLT))

{
[* Wit */

|2C 1 | 2CVast er Wi t eBuf (0b0000000
buffer, 0,
I2C_1 | 2C_MODE_COWVPLETE_XFER)
while (Ou == (12C_1_|2CVasterStatus() & 12C 1 _|12C MSTAT_WR CMPLT))
{
[* Wait */
}
| 2C 1 | 2CVast er Wi t eBuf (0b0000000
buffer, 0,
I2C_1 | 2C_MODE_COVPLETE_XFER)
while (Ou == (12C_1_|2CVasterStatus() & 12C 1 _|12C MSTAT_WR CMPLT))
{
[* Wait */
}
CyDel ayUs( 30);
}

/*******************************************************************************

* Function Nanme: TLE493D Init()
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* Sunmary:
* |Initialisierung des Sensors - Wrd am Anfang des Programms auf gerufen

* Paraneters:

*  none
*

* Return:
* none

*

*******************************************************************************/

void TLE493D I nit(uint8 i2c_addr)
{
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(void) 12C 1_12CVasterd ear Status();
/'l prepare register
uint8 regmapMIDl = 0;
/'l needed to conpute the FP bit
uint8 regmapMD2 = 0;
/] set address bits to maintain current address
switch (i2c_addr) {
case TLE493D AWB6_| 2C_AO0_ADDR:
regmapMODl | = TLE493D AW2B6_MOD1_| | Cadr _AO;
br eak;
case TLE493D AWB6_| 2C_Al_ADDR:
regmapMODl | = TLE493D AW2B6_MOD1_| | Cadr _A1l;
br eak;

/* Initial settings:
* 1-Byte read protocol
* Col l'i sion avoi dance
* I nterrupt disabled
* Master Control Mode

* */
[l 24.11.2021 - TLE493D AWB6_MOD1 || Cadr _Al hi nzugef uegt
regmapMoDl | = TLE493D AW2B6_MOD1_PR 1BYTE

| TLE493D _AW2B6_MOD1_CA ENABLE

| TLE493D_AW2B6_MOD1_| NT_DI SABLE

| TLE493D_AW2B6_MOD1_MODE_MCM

/1| TLE493D_AW2B6_MCODL_| | Cadr _Al;
regmapMoODl | = (TLE493D get_FP_bit (regmapMODl, regmapMOD2) << TLE493D_AWB6_MOD1_FP_POS) ;
/7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'************************
* Bei der Arduino Libray wird das Register zweinal geschrieben,
* deswegen werde ich es erstnmal auch so nachen 02.11.2021 MKoza
7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'***********************/
TLE493D Wit eReg( TLE493_ADDRESS, MOD1_REG STER, r egmapMOD1) ;
TLE493D WiteReg(i 2c_addr, MOD1_REGQ STER, r egmapMOD1) ;

uint8 regmapCONFI G = 0;

regmapCONFI G = TLE493D_AW2B6_Confi g_TRI G_R6;

TLE493D Wit eReg(i 2c_addr, CONFI G_REG STER, regmapCONFI G ;

/'l read entire register map - Wrd der Befehl nicht gemacht oder erst nach ei nem Del ay,
dann funki oniert der Sensor nicht - keine Ahnung warum

TLE493D read(i2c_addr);

/| CyDel ay( STARTUPDELAY) ; Verursacht, dass der zweite Sensor nicht reagiert

/7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'************************

* Function Nanme: TLE493D ReadReg
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*

* Sunmary:

* Liest ein bestimmtes Register vom|2C Device

* to read you nust (1) Wite the register address you want to read fromto the slave device
* (2) Use Master ReadBuf to store what is contained in the register into
the read buffer

*

* Paraneters:
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* Reg - G bt an, wel ches Register gel esen werden soll

* Return:
* G bt den Wert des Registers zurueck

* -- Funktion sollte getestet werden, da nomentan ni cht benut zt

7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'***********************/

ui nt 8 TLE493D ReadReg(ui nt8 i2c_addr, uint8 Reg)

{
uint8 Wite Buf[1] = {0};
Wite Buf[0] = Reg;
uint8 Read_Buf[1] = {0};
|2C 1_| 2Cvaster Wi teBuf (i 2c_addr, (uint8 *)Wite_ Buf,1,12C 1 _|2C MODE_COVWPLETE_XFER) ;
while((12C_1_I|2CVasterStatus() & 12C 1 _|2C MSTAT_WR CWPLT) == 0){}
| 2C 1_12CMast er ReadBuf (i 2c_addr, (uint8 *)Read_Buf,1,12C 1 |2C MODE COWLETE_XFER);
while((12C_1_|2CVasterStatus() & 12C_1_|12C MSTAT_RD CWPLT) == 0){}
return Read_Buf[0];
}

/*******************************************************************************

* Function Nanme: TLE493D read
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* Sunmary:
* Read all register from TLE493D and store themin the read buffer

* Paraneters:
* none

* Return:
* G bt Array zurueck, wel ches auf das erste Register zeigt

7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'7\'***********************/

ui nt 8 TLE493D read(uint8 i2c_addr)

{
static uint8 Read_Buf[ TLE493D NUM REG = {0};
| 2C 1_12CMast er ReadBuf (i 2c_addr, (ui nt8 *) Read_Buf, si zeof (Read_Buf),
|2C_1_12C_MODE_COWVPLETE_XFER);
while((12C_1_|2CVasterStatus() & 12C_1_|12C MSTAT_RD CWPLT) == 0){}
return Read_ Buf;

}

/*******************************************************************************

* Function Name: TLE493D WiteReg
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* Sunmary:

* Schreibt ein bestimtes Register vom|2C Device

* to wite, you want to wite 2 val ues: (1) The register address that you want to wite to
* (2) The value you wish to wite the register

* Paraneters:




new 1 Montag, 29. November 2021 14:39

* Reg - G bt an, wel ches Regi ster geschrieben werden soll
* value - G bt an, welche Bits im Regi ster geschrieben werden sollen
* Return:

* none
*

*******************************************************************************/

void TLE493D WiteReg(uint8 i2c_addr,uint8 Reg, uint8 val ue)

{
uint8 Wite_Buf[2] = {0};
Wite_Buf[0] = Reg;
Wite_Buf[1] = val ue;
|2C 1_|2CvasterWiteBuf (i2c_addr, (uint8 *) Wite_Buf,2, 12C 1_|2C MODE COWLETE XFER);
while((12C_1_I|2CVvasterStatus() & 12C 1 _|2C MSTAT_WR CWPLT) == 0){}
return;
}

/*******************************************************************************
* Function Nanme: TLE493D_get _FP_bit
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*

* Sunmary:

* Holt sich aus regnmapMODl, regmapMOD2 al so den das FB Bit

* Paraneters:

dat a- MOD1- Regi st er

data2 - MOD2- Regi ster

* Return:

* Gbt das Parity Bit zurueck

*

*

* 11l Funktion wurde aus der generischen Library uebernommen. |ch nuss nochmnal
* genau nachl esen, was dieses Parity Bit macht, weil ich es nicht richtig verstanden
* habe und es auch eigentlich ohne funktioniert - zumi ndest bei den ersten Tests

*******************************************************************************/

uint8 TLE493D get FP_bit (uint8 data, uint8 data2)

{
uint8 parity;
/1l conmpute parity of MODl register
parity = M SC get_parity(data & ~(TLE493D AWB6_MOD1_FP_MSK) ) ;
/1 add parity of MOD2: PRD register bits
parity *= M SC get_parity(data2 & (TLE493D AW2B6_MOD2_PRD_MSK) ) ;
/1l conmpute ODD parity
parity "= 1;
return parity & 1;
}

/*******************************************************************************

* Function Nane: TLE493D get FP _bit
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*

* Sunmary:
* Berechnet das Parity Bit

* Paraneters:

-4-
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* data- Registerwert wird ubergeben
*

* Return:

* Gbt das Parity Bit zurueck

*

*******************************************************************************/

uint8 t MSC get_parity(uint8_t data)

{
data ~= data >> 4;
data ~= data >> 2;
data ~= data >> 1;
return data & 1U
}




